Problemas tedricos del aprendizaje profundo en control automatico

Las técnicas de aprendizaje profundo se han desarrollado en el procesamiento de senales y la
mineria de datos, en los ultimos afios se han aplicado con éxito a las areas de control automatico,
como la identificacion del sistema, el control adaptativo, las detecciones de fallas, etc. Sin embargo,
ain quedan muchos problemas de teoria sin resolver.

En este seminario, se discutirdn varios algoritmos recientes de aprendizaje profundo en control
automatico en el sentido del andlisis tedrico. Los temas especificos cubiertos incluyen muchos
métodos populares de aprendizaje profundo, como LSTM, CNN, aprendizaje por refuerzo.

Contenido

Técnicas de aprendizaje profundo 6 hrs

Redes neuronales convolucionales (CNN) _ 6 hrs
Memoria a corto y largo plazo (LSTM) 6 hrs
Aprendizaje de refuerzo _ 4 hrs

M¢étodo bayesiano 2 hrs

Meta aprendizaje 2 hrs

Modelos ocultos de Markov _ 2 hrs

Maquina de vectores de soporte 2 hrs
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Theory problems of deep learning in automatic control

Deep learning techniques have been developed in signal processing and data mining, recent
years they are successfully applied to the areas of automatic control, such as system identification,
adaptive control, fault detections, etc. However, they are still many theory problems unsolved.

In this seminar, several recent deep learning algorithms in automatic control will be discussed
in the sense of theory analysis. Specific topics covered include many popular deep learning
methods, such as LSTM, CNN, reinforcement learning.

Content

Deep learning techniques
Convolutional neural networks (CNN)
Long-short term memory (LSTM)
Reinforcement learning

Bayesian method

Meta learning

Hidden Markov Models

Support Vector Machine
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