Control clasico (35 horas: 0 créditos)

1.

Algunos modelos de los sistemas lineales: Planta o proceso, modelo,
sistema. Propiedades de los sistemas.

Cuatro modelos de los sistemas lineales: Respuesta al impulso de los
sistemas lineales. Funcion de transferencia. Ecuaciones diferenciales
lineales homogeéneas. Modelo de espacio de estado.

Criterio de estabilidad de Routh Hurwitz.

Efectos de la retroalimentacion: En la ganancia global. En la estabilidad.
En la sensitividad. En las perturbaciones externas o ruido.

Anélisis de los sistemas de control en el dominio del tiempo: Respuesta de
los sistemas a las serales tipicas. Error en estado estable. Respuesta al
escaldn unitario y especificaciones en el dominio del tiempo. Respuesta
transitoria de un sistema de segundo orden. Polos dominantes de la funcion
de transferencia. Aproximacion a sistemas de orden superior por sistemas
de bajo orden

Técnica del lugar de las raices: Propiedades basicas del lugar geométrico
de las raices. Construccion del lugar geométrico de las raices. Algunos
aspectos importantes sobre la construccion del lugar geométrico de las
raices.

. Andlisis en el Dominio de la Frecuencia: Introduccion. Diagramas de

frecuencia. Criterio de estabilidad de Nyquist. Andlisis de estabilidad con
diagramas de Bode. Carta de Nichols
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