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TITULO DE LA TESIS: “Célculo del campo de géneros para extensiones ciclicas y abelianas de
grado 1%’

ESPECIALIDAD: Control Automatico

DIRECTOR DE TESIS: Dr. Gabriel Villa Salvador

FECHA DE OBTENCION DEL GRADO: 2 de septiembre de 20

JESSICA JAZMIN MALDONADO RAMOS

TITULO DE LA TESIS: Desarrollo de Plataformas Experimentales de Bajo Costo Para la
Ensefianza del Control Automatico.

ESPECIALIDAD: Control Automatico

DIRECTOR DE TESIS: Dr. Rubén Alejandro Garrido Moctezuma FECHA DE OBTENCION
DEL GRADO: 25/08/2021.

JOSE LUIS LUNA PINEDA

TITULO DE LA TESIS: Control de Servomecanismos: Un enfoque de Rechazo Activo de
Perturbaciones.

ESPECIALIDAD: Control Automatico

DIRECTOR DE TESIS: Dr. Rubén Alejandro Garrido Moctezuma FECHA DE OBTENCION
DEL GRADO: 03/12/2021.

ERICK ASIAIN DE LA LUZ

TITULO DE LA TESIS: Control de Sistemas Mecanicos Mediante Técnicas Adaptables y por
Rechazo Activo de Perturbaciones

ESPECIALIDAD: Control Automatico

DIRECTOR DE TESIS: Dr. Rubén Alejandro Garrido Moctezuma FECHA DE OBTENCION
DEL GRADO: 08/12/2021.

JOSE EDUARDO CHAIREZ VELOZ

TITULO DE LA TESIS: Anélisis de Controlabilidad de redes de regulacion genética biologicas
complejas. La transicion Epitelio-Mesénquima en el contexto de cancer epitelial como caso de
estudio.

ESPECIALIDAD: Control Automatico

DIRECTOR DE TESIS: Dr. Juan Carlos Martinez Garcia y Dra. Maria Elena Alvarez-Buylla
Roces

FECHA DE OBTENCION DEL GRADO: 15/07/2021

JORGE ORTEGA MARTINEZ
TITULO DE LA TESIS: Contribucion al estudio del control éptimo de sistemas con retardos:
teoria y aplicaciones,
ESPECIALIDAD: Control Automatico
DIRECTOR DE TESIS: Dra. Sabine Mondié Cuzange
FECHA DE OBTENCION DEL GRADO: 29/04/2021.



8. GERARDO ARNO SONK MARTINEZ
TITULO DE TESIS: Observadores adaptativos para una clase de sistemas nolineales: Aplicacion
al Quimiostato.
ESPECIALIDAD: Control Automatico
DIRECTOR DE TESIS: Dr. Jorge Torres Muiioz
FECHA DE OBTENCION DE GRADO: 18/03/2021

9. LUIS ALBERTO CANTERA CANTERA
TITULO DE LA TESIS: Identificacion de Parametros Mediante los métodos de Minimos
Cuadrados Clasico, de Distancias Ortogonales y de Minimos Cuadrados Totales.
ESPECIALIDAD: Control Automatico
DIRECTOR DE TESIS: Dr. Cristobal Vargas Jarillo
FECHA DE OBTENCION DEL GRADO: 26/03/2021.

10. MARIO ANTONIO LOPEZ PACHECO

TITULO DE TESIS: Redes neuronales convolucionales para el modelado de sistemas no lineales
con aplicacion al monitoreo de dafio estructura.

ESPECIALIDAD: Control Automatico

DIRECTOR DE TESIS: Dr. Wen Yu Liu

FECHA DE OBTENCION DE GRADO: 27/09/2021

CURSO PROPEDEUTICO
ALGEBRA LINEAL: Dr. Fernando Castafios
ANALISIS REAL: Dr. Juan Carlos Martinez
TEORIA DEL CONTROL CLASICO: Dr. Alberto Soria L



