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DE058091153 Benyash-Krivets, V.V.; Platonov, V.P. (2 de febrero de 2012) (1244.11093) Reseña del 

Artículo: Zbl 1244.11093, A new local-global principle for quadratic function fields, Dokl. Math. 
82, No. 1, 531-534 (2010);  translation from Dokl. Akad. Nauk, Ross. Akad. Nauk 433, No. 2, 
154-157 (2010). 

 
DE059441185 Bae, Sunghan; Jung, Hwanyup (2 de febrero de 2012) (1238.11104) Reseña del Artículo: Zbl 

1238.11104, On ray class annihilators of cyclotomic function fields, Acta Arith. 150, No. 1, 23-34 
(2011). 

 
DE059952542 Avendaño, Martín; Ibrahim, Ashraf (28 de mayo de 2012) (1244.11096) Reseña del Artículo: 

Zbl 1244.11096, Multivariate ultrametric root counting, Gurvits, Leonid (ed.) et al., 
Randomization, relaxation, and complexity in polynomial equation solving. Banff International 
Research Station workshop on randomization, relaxation, and complexity, Banff, Ontario, Canada, 
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February 28-March 5, 2010. Providence, RI: American Mathematical Society (AMS) (ISBN 978-
0-8218-5228-6/pbk). Contemporary Mathematics 556, 1-23 (2011) 

 
DE05635226X Schmidt, Alexander (23 de mayo de 2012) (1243.11107) Reseña del Artículo: Zbl 

1243.11107, On the K(p,1)-property for rings of integers in the mixed case, RIMS Kôkyûroku 
Bessatsu B12, 91-100 (2009). 

 
DE058274547 Valtman, Vitaly; Vostokov, Sergey (17 de agosto de 2012) (1248.11094) Reseña del 

Artículo: Zbl 1248.11094, Artin-Hasse functions and their invertions in local fields, Doc. Math., J. 
DMV Extra Vol., 655-660 (2010). 

 
DE059073098 Oukhaba, Hassan; Viguié Stéphane (31 de julio de 2012) (1248.11091) Reseña del Artículo: 

Zbl 1248.11091, The Gras conjecture in function fields  by Euler systems, Bull. Lond. Math. Soc. 
43, No. 3, 523-535 (2011) 

 
DE060444920 Fouquet, Olivia; Ochiar, Tadashi (31 de julio de 2012) (1248.11041) Reseña del Artículo: 

Zbl 1248.11041, Control theorems for Selmer groups of nearly ordinary deformations, J. Reine 
Angew. Math. 666, 163-187 (2012). 

 
DE056153865 Petracovici, B.; Petracovici, L.; Zaharescu A. (22 de agosto de 2012) (1246.11175) Reseña 

del Artículo: Zbl 1246.11175, Divisors, measures and critical functions, Proc. Indian Acad. Sci., 
Math. Sci. 119, No. 3, 351-368 (2009) 

 
DE056151566 Hu, Su; Li, Yan (22 de agosto de 2012) (1246.11177) Reseña del Artículo: Zbl 1246.11177, 

A note on global units and local units of function fields, Acta Arith. 139, No. 1, 1-8 (2009). 
 
   g) Resúmenes de participación en congresos nacionales e internacionales 
1. V. Azhmyakov, F. A. Miranda Villatoro. On the optimal LQ-type switched control design for a class 

of constrained linear systems, in Abstract Book of EVOLVE 2012, Mexico City, 2012. 
2. Juan Manuel Ibarra Zannatha. Rehabilitación de Apoplejía usando robots humanoides. IV Workshop 

OpenSurg. Cartagena de Indias, Colombia, Agosto de 2012 
3. Juan Manuel Ibarra Zannatha, Rafael Cisneros Limón, Alejandro Justo Malo Tamayo, Felipe de 

Jesús K. Lara Leyva, Manuel Eladio Hunter Sánchez, Héctor Alfredo Chávez Camarillo, Alexis Adrián 
Ortiz Olvera, Christian Cerez Han, Tonatiuh Hernández, Eric Hernández Castillo, Jorge Enrique Lavín 
Delgado, Ángel David Gómez Sánchez. dotMEX: an autonomous humanoid robot soccer player. 17th 
FIRA RoboWorld Cup and Congress 2012. Bristol, UK. August 24-26, 2012. 

4. J. M. Ibarra Zannatha. Team MexiKatroniX de Robots Humanoides Autónomos. R-Tronic: Congreso 
sobre Tecnologías Aplicadas, Electrónica y Robótica. ITESM, Puebla, Puebla, Octubre 2012.  

5. J. M. Ibarra Zannatha. Robótica Médica. XXXVI Reunión Nacional CIAPEM, Innovación para el 
Desarrollo de los Estados y Municipios. WTC, Boca del Río, Veracruz, Octubre 2012. 

6. J. M. Ibarra Zannatha. Robótica Médica: Contribución de la Robótica al Quirófano del Futuro. 2° 
Encuentro Estatal de Robótica RobotSin. Centro de Ciencias de Culiacán. Culiacán, Sinaloa, Noviembre 
2012. 

7. J. M. Ibarra Zannatha. Robots Humanoides autónomos y sus aplicaciones. Congreso Internacional de 
Tecnologías Avanzadas, ICATECH, UPIITA-IPN, México, DF. Del 5 al 7 de Noviembre 2012 

8. J. M. Ibarra Zannatha. Evolution of the Robotics at Automatic Control Department. Workshop My 
XX Century in Automatic Control. Cinvestav, México, DF. 5 de Noviembre 2012. 

9. J. M. Ibarra Zannatha. Proyecto RHuSoccer. Seminario de la Unidad Tamaulipas de Cinvestav. Cd. 
Victoria, Tamaulipas, Noviembre 2012. 

10. M. Rzedowski. Campos de géneros de extensiones cuadráticas (coautora) XLV Congreso de la 
Sociedad Matemática Fecha: Octubre de 2012 Lugar:  Santiago de Querétaro, Qro.  
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11. M. Rzedowski Fórmula del conductor discriminante (coautora) XLV Congreso de la Sociedad 
Matemática Fecha: Octubre de 2012 Lugar:  Santiago de Querétaro, Qro.  

12. M. Rzedowski Sophie Germain (1776 – 1831) XLV Congreso de la Sociedad Matemática Fecha: 
Noviembre de 2012Lugar:  Santiago de Querétaro, Qro. Fecha: Octubre de 2011 

 
  5.1.3. Capítulos de investigación original en extenso en libros especializados publicados por 

una   casa editorial 
1. V. Azhmyakov, E.A. Gil Garcia. On optimizarion techniques for a class of hybrid mechanical systems, 

in “Application of Nonlinear Control edited by Meral Altinay, InTech Publisher, Croatia, 2012, pp. 
147– 162.  

2. Baruch I.S., Echeverria-Saldierna E., Galvan-Guerra R. Centralized Distributed Parameter 
Bioprocess Identification and I-Term Control Using Recurrent Neural Network Model, In: Mahmoud El 
Hefnawi, and Mohamed Mysara (Eds.), Recurrent Neural Networks and Soft Computing, InTech, 
Rijeka, Croatia, ISBN 978-953-51-0409-4 (2012): Chapter 9, 175-202.  

3. Baruch I.S., Hernandez S.M., Moreno-Cruz J., Gortcheva E. Recurrent Neural Identification and an 
I-Term Direct Adaptive Control of Nonlinear Oscillatory Plant. In: Ramsay, Allan, and Agre, Gennady. 
(eds.), Artificial Intelligence: Methodology, Systems and Applications (15th International Conference 
AIMSA 2012, September 12-15, 2012, Varna, Bulgaria), LNAI 7557, Springer-Verlag, Berlin, 
Heidelberg, ISBN 978-3-642-33184-8 (2012): 212-222. 

4. G. Ochoa, S. Mondié, V. Kharitonov, Computation of Imaginary Axis Eigenvalues and Critical 
Parameters for Neutral Time Delay Systems, In: Time Delay Systems:  Methods, Applications and New 
Trends, G.Ochoa,  Sipahi, R., Vyhlidal, T., Niculescu, S.-I., Pepe, P. (Eds.), Lecture Notes in Control 
and Information Sciences (LNCIS), Vol. 423, Springer-Verlag, 2012 

 
  5.1.4. Libros especializados que cubran el trabajo del investigador, publicados por una casa 

editorial reconocida 
1. Juan Manuel Ibarra Zannatha. Visión Artificial para Robots: Volumen 1 Formación y Adquisición 

de Imágenes. Editorial Académica Española. (2012) 292 páginas. 

2. Boltyanski V.G. and Poznyak A.S., Robust Maximum Principle: Theory and Application, Birkhauser, 
New York, 2012 

 

 

 5.2 PRODUCTOS DE DESARROLLO 
  5.2.6. Divulgación Científica: 
   c) Artículos de revistas de difusión científica y/o tecnológicas o reseña de libros 
1. Martha Rzedowski Calderón, Myriam Rosalía Maldonado Ramírez; Évariste Galois, Avance y 

Perspectiva 4, No. 1 y 2 Nueva Época / Enero-Junio 2012, Cinvestav. 
http://avanceyperspectiva.cinvestav.mx/1437/evariste-galois. 

 
   d) Reseña de Libros 
5. León, J.A. Reseña de: Chaos expansion methods for stochastic differential equations involving the 

Malliavin derivative-Part I. Publ. Inst. Math. (2011) 90 (104): 65-84pp, de Levajkovic, T.; Selesi, D.  
En: Mathematical Reviews (2012) m.  Número de reseña: 60154. Número de control: MR2907094. 

6. León, J.A. Reseña de: Chaos expansion methods for stochastic differential equations involving the 
Malliavin derivative-Part II. Publ. Inst. Math. (2011) 90 (104): 85-98pp, de Levajkovic, T.; Selesi, D.  
En: Mathematical Reviews (2012).  Número de control: MR2907095. 
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7. León, J.A. Reseña de: Fundamental solutions of singular SPDEs. Chaos Solitons Fractals. (2011) 44 
(7): 526-537pp, de Selesi, D.  En: Mathematical Reviews (2012) f.  Número de reseña: 60219. Número 
de control: MR2813031. 

8. León, J.A. Reseña de:  Pathwise random periodic solutions of stochastic differential equations. J. 
Differential Equations. (2011) 251 (1): 119-149pp, de Feng, C.; Zhao, H.; Zhou, B.  En: Mathematical 
Reviews (2012) d.  Número de reseña: 60164. Número de control: MR2793266. 

9. León, J.A. Reseña de: Class II semi-subgroups of the infinite dimensional rotation group and 
associated Lie algebra. Recent Development in Stochastic Dynamics and Stochastic Analysis 
Interdiscip. Math. Sci. (2010) 8: 177-183pp, de Hida, T; Si, S.  En: Mathematical Reviews (2012) i.  
Número de reseña: 60142. Número de control: MR2807820. 

10. León, J.A. Reseña de:  Stochastic integral of Hitsuda-Skorohod type on the extended Fock space. 
Ukrain Mat. Zh. (2009) 61 (6): 733-764pp, de Kachanovsky, N.A.; Tesko, V.A.  En: Mathematical 
Reviews (2012) k.  Número de reseña: 60156. Número de control: MR2778156. 

11. R. Martinez Guerra Reseña de: Nonlinear sliding mode high-gain observers for fault estimation 
Author: K. C. Veluvolu, M. Y. Kim, D. Lee, En: Mathematical Reviews, No de Control: MR 
281784. 

12. R. Martinez Guerra Reseña de: High gain observer for a class of non-triangular systems Authors: M. 
Farza, M. M’Saad, M. Triki, T. Maatoug, En: Mathematical Reviews, No de Control:MR 2797 832. 

13. R. Martinez Guerra Reseña de: On Location Observability notions for switching systems Authors: 
De Santis, Elena, En: Mathematical Reviews, No de Control: MR2790049. 

14. R. Martinez Guerra Reseña de: Connection between cooperative positive systems and integral input-
to-state stability of large-scale systems, Authors: Ruffer, Bjorn S. et al En: Mathematical Reviews, 
No de Control: MR 2877182 
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6. ESTUDIANTES GRADUADOS 
 6.1 MAESTRÍA 
1. Netzahualcoyotl Guadarrama Camarena  

Título de tesis: “Matriz de Lyapunov y estabilidad de sistemas con retardo” 
Especialidad: Control Automático 
Director de tesis: Dra. Sabine Mondíe Cuzange 
Fecha de obtención de grado: 26/01/12 

 
2. José Jairo Ordaz Jiménez 

Título de tesis: “Control de sistemas no lineales con retardo en la entrada” 
Especialidad: Control Automático 
Director de tesis: Dra. Sabine Mondié Cuzange 
Fecha de obtención de grado: 27/01/12 

 
3. Mónica Andrea González Padilla 

Título de tesis: “Modelado y control PID-difuso de una estructura de edificio sometida a las 
vibraciones de un temblor” 
Especialidad: Control Automático 
Director de tesis: Dr. Wen Yu Liu 
Fecha de obtención de grado: 17/02/12 

 
4. Jacob Raúl Moreno Cruz  

Título de tesis: “Control neuronal con término integral para sistemas no lineales con oscilaciones” 
Especialidad: Control Automático 
Director de tesis: Dr. Ieroham Solomon Barouh 
Fecha de obtención de grado: 24/02/12 

 
5. Víctor Hernández Santamaría  

Título de tesis: “Identificación neuronal de sistemas con parámetros distribuidos en tres dimensiones” 
Especialidad: Control Automático 
Director de tesis: Dr. Alexander Pozniak Gorbatch, Dr. Jorge Isaac Chairez Oria 
Fecha de obtención de grado: 28/08/12 

 
6. David Luviano Cruz 

Título de tesis: “Control nolieal de un sistema de levitación magnética basado en estimación de 
parámetros electromagnéticos” 
Especialidad: Control Automático 
Director de tesis: Dr. Wen Yu Liu 
Fecha de obtención de grado: 08/10/12 

 
7. Rafael Stanley Núñez Cruz 

Título de tesis: “Diseño , modelado y construcción de bipedos pasivos” 
Especialidad: Control Automático 
Director de tesis: Dr. Juan Manuel Ibarra Zannatha 
Fecha de obtención de grado: 08/11/12 

 
8. Félix Alfredo Miranda Villatoro 

Título de tesis: “Control óptimo tipo LQ para una clase de sistemas lineales con entradas constants a 
trozos” 
Especialidad: Control Automático 
Director de tesis: Dr. Vadim Azhmyakov, Dr. Fernando Castaños Luna 
Fecha de obtención de grado: 20/11/12 
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9. Irandi Gutiérrez Carmona 
Título de tesis: “Control óptimo aplicado a la producción de biomasa en un cultivo continuo de 
microorganismos” 
Especialidad: Control Automático 
Director de tesis: Dr. Jorge Antonio Torres Muñoz 
Fecha de obtención de grado: 28/11/12 

 
10. Alexis Adrián Ortíz Olvera 

Título de tesis: “Control dinámico de la marcha de un robot humanoide” 
Especialidad: Control Automático 
Director de tesis: Dr. Juan Manuel Ibarra Zannatha y Dr. Alejandro Justo Malo Tamayo 
Fecha de obtención de grado: 05/12/12 

 
11. José Roberto Rojo Ramírez 

Título de tesis: “Estabilización de un sistema lineal por relimentación cuantizada de estado” 
Especialidad: Control Automático 
Director de tesis: Dr. Jorge Antonio Torres Muñoz 
Fecha de obtención de grado: 06/12/12 

 
12. Miguel Luis Ramírez Barrios 

Título de tesis: “Zonas de estabilidad-inestabilidad para la ecuación de Hill en dimensiones dos” 
Especialidad: Control Automático 
Director de tesis: Dr. Joaquín Collado Moctezuma 
Fecha de obtención de grado: 06/12/12 

 
 
 
 6.2 DOCTORADO 
1. Norma Beatriz Lozada Castillo 

Título de tesis: “Control robusto de una clase de sistemas diferenciales lineales estocásticas con ruido 
multiplicativo y aditivo vía la técnica de la elipsoide atractiva” 
Especialidad: Control Automático 
Director de tesis: Dr. Alexander Pozniak Gorbatch, Dr. Jorge Alberto León Vázquez 
Fecha de obtención de grado: 24/04/12 

 
2. Juan José Córdova Zamorano  

Título de tesis: “Modelado de series de tiempo vía redes neuronales Wavelet Haar” 
Especialidad: Control Automático 
Director de tesis: Dr. Wen Yu Liu 
Fecha de obtención de grado: 05/04/12 

 
3. Miguel Angel Trujano Cabrera 

Título de tesis: “Control visual de robots paralelos planos redundantes” 
Especialidad: Control Automático 
Director de tesis: Dr. Rubén A. Garrido Moctezuma 
Fecha de obtención de grado: 29/08/12 

 
4. Rita Quetziquel Fuentes Aguilar 

Título de tesis: “Control adaptable para sistemas descritos en ecuaciones diferenciales parciales basado 
en la técnica de redes neuronales diferenciales” 
Especialidad: Control Automático 
Director de tesis: Dr. Alexander Pozniak Gorbatch, Dr. Jorge Isaac Chairez Oria 
Fecha de obtención de grado: 15/11/12 
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5. Olivia Trilce Mimila Prost 
Título de tesis: “Sincronización de osciladores mediante el uso de excitación paramétrica” 
Especialidad: Control Automático 
Director de tesis: Dr. Joaquín Collado Moctezuma 
Fecha de obtención de grado: 26/11/12 

 
6. Jesús Patricio Ordaz Oliver 

Título de tesis: “Control robusto adaptable para sistemas no-lineales de clase Cuasi-Lipschitz” 
Especialidad: Control Automático 
Director de tesis: Dr. Alexander Pozniak 
Fecha de obtención de grado: 06/12/12 

 
 
 
6.3 ESTUDIANTES EXTERNOS 
 
Allan Fiel Espinosa. Escuela Superior de Física y Matemáticas del Instituto Politécnico Nacional. 

“Ecuaciones diferenciales parciales del tipo parabólico y su relación con la teoría de la probabilidad”. 
Especialidad Ingeniería  Matemática. Director de Tesis: Dr. Jorge Alberto León Vázquez.  22 de Mayo 
de 2012. 

 
Allan Fiel Espinosa. Escuela Superior de Física y Matemáticas del Instituto Politécnico Nacional. 

“Ecuaciones diferenciales en el sentido de Young”. Especialidad  Maestro en Ciencias Físico-
Matemáticas. Director de Tesis: Dr. Jorge Alberto León Vázquez.  13 de Agosto de 2012. 

 
 
7. PREMIOS Y DISTINCIONES 
J. M. Ibarra Zannatha y A. J. Malo Tamayo 

El Team dotMEX obtuvo el Primer Lugar en el campeonato de fútbol con robots humanoides 
autónomos en la  Categoría HuroCup United Soccer del Campeonato Mundial 2012 FIRA 
RobotWorld Cup, realizado en Bristol, Inglaterra del 20 al 25 de agosto, en el cual participaron 27 
equipos. El Team dotMEX está formado por los equipos MexiKatroniX del DCA-Cinvestav y 
pUNAMoids de la UNAM. Por el DCA participan los profesores J. M. Ibarra Zannatha, 
Coordinador del Team dotMEX y A. J. Malo Tamayo. 

 
El Team dotMEX obtuvo el Primer Lugar (medalla de oro) en fútbol (tiros de penal con obstáculos a 

esquivar) del torneo International Robotic Contest (IRC 2012), celebrado en Seúl, Corea del Sur del 
24 al 26 de octubre de 2012. También se logró un cuarto sitio en maratón y se tuvo el mejor 
desempeño en levantamiento de pesas, lo que nos valió la obtención del Tercer Lugar general 
(medalla de bronce) en el "all-around" en dicho tetratlón, sólo detrás de los anfitriones (medalla de 
oro) y de los ingleses (medalla de plata). Hubo 10 equipos de los siguientes países: Estados Unidos, 
Canadá, Reino Unido, China, Japón, Corea del Sur, Singapur, Taiwán, Tailandia y México. Por el 
DCA participan los profesores J. M. Ibarra Zannatha, Coordinador del Team dotMEX y A. J. 
Malo Tamayo. 

R. Martínez Guerra. 
Participacion en proyecto de Tesis de Doctorado del M. en C. Rigel Valentin Gomez Acata inscrito en 

el Departamento de Biotecnologia y Bioingeniería del CINVESTAV (junto con el Dr. Ricardo 
Aguilar Lopez)  

Revisor  para las revistas internacionales en el 2012:   
• INTERNATIONAL JOURNAL OF MODELLING, IDENTIFICATION AND CONTROL 
• CHINESE PHYSICS LETTER 
• JOURNAL OF DYNAMIC SYSTEMS, MEASUREMENT AND CONTROL 
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• COMMUNICATIONS IN NONLINEAR SCIENCE AND NUMERICAL SIMULATION 
• INTERNATIONAL JOURNAL OF SYSTEMS SCIENCE 
• JOURNAL OF THE FRANKLIN INSTITUTE 
• MATHEMATICAL REVIEWS 
• CONFERENCE ON DECISION AND CONTROL (CDC), 2012. 
• AMERICAN CONTROL CONFERENCE (ACC), 2012. 
• CONGRESO LATINOAMERICANO DE CONTROL AUTOMATICO (CLCA), 2012. 
• IFAC CHAOS (Conference on Analysis and Control of Chaotic Systems) 2012 
• 8TH IFAC  INTERNATIONAL SYMPOSIOUM ON FAULT DETECTION, SUPERVISION 

AND SAFETY OF TECHNICAL PROCESS (SAFEPROCESS), 2012.  
 
J. A Torres Muñoz 

Director Adjunto de la UMI LAFMIA 3175 CNRS del Cinvestav del 28 de marzo 2008 al 28 de marzo 
2012. 

 

8. PARTICIPACIÓN EN COMITÉS DE EVALUACIÓN, COMITÉS TÉCNICOS Y COMITÉS 
EDITORIALES DE REVISTAS 

Vadim Azhmyakov 
• Associate Editor of the “Journal of The Franklin Institute”. 
• Member of the IFAC Technical Committee TC 1.3 “Discrete Event and Hybrid  Systems”. 
• Member of the International Program Committee of the 11th IFAC Workshop on  Discrete Event 

Systems, Guadalajara, Mexico, 2012.  
• Member of the Programme Committee of the XII International Conference “Stability  and Oscillations 

of Nonlinear Control Systems”, Moscow, Russia, 2012 
• Evaluador del programa de CONACYT “Estímulos a la Investigación, Desarrollo Tecnológico e 

Innovación” (Convocatoria 2012).  

• Evaluating Committees for Doctoral/Master Defences en Departamento de Control Automatico, 
CINVESTAV,  Mexico D.F., 2012 y Faculdad de Sciencias Fizico Matematicas Universidad 
Autonoma de Nuevo Leon, San Nicolas de Los Garza, 2012. 

 
Juan Manuel Ibarra Zannatha 
• Miembro del Comité de Programa de la Segunda Conferencia Iberoamericana de Complejidad, 

Informática y Cibernética (CICIC 2012), que tuvo lugar del 25 al 28 de marzo de 2012, en Orlando, 
Florida, EE.UU., 

• Miembro del Comité de Programa de la Undécima Conferencia Iberoamericana en Sistemas, 
Cibernética e Informática (CISCI 2012), que tuvo lugar del 17 al 20 de julio de 2012, en Orlando, 
Florida, EE.UU. 

• Miembro del Comité de Programa de la Décima Segunda Conferencia Iberoamericana en Sistemas, 
Cibernética e Informática: CISCI 2013 del 9 al 12 de Julio de 2013. Orlando, Florida, EE.UU. 

• Member of the Editoral Board of the Springer Series on Touch and Haptic Systems. 
 
Rafael Martínez Guerra 
• Evaluador de la COPEI 2010-2011. 
• Editor Asociado de MATHEMATICAL PROBLEMS IN ENGINEERING 
• Editor Asociado ANNUAL REVIEW OF CHAOS THEORY, BIFURCATIONS AND DYNAMICAL 

SYSTEMS 
• Editor Asociado INTELLIGENT CONTROL & AUTOMATION 
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Sabine Mondié Cuzange  
• Comité editorial de "Annals of the University of Craiova. Series Automation, Computers, Electronics 

and Mechatronics". Desde junio de 2010. 
• Miembro del Comité organizador y miembro del Comité de Programa del “9th International 

Conference on Electrical Engineering, Computer Science and Automatic Control”, México D.F., 
México, 26 al 28 de septiembre de 2012. 

 
Petra Wiederhold Grauert.  
• Miembro del comite del programa y revisor para ICIEV - The International Conference on Informatics, 

Electronics & Vision (IAPR, 2012, Dhaka, Bangladesh). 
• Miembro del comite del programa y revisor para ICPR’2012 – International Conference on Pattern 

Recognition (2012, Japan). 
• Miembro del “Steering Committee” para IWCIA’2012 – International Workshop on Combinatorial 

Image Analysis” (2012, USA). 
• Revisor/Evaluador de (dos) capítulos de una monografía para editorial Springer, 2012. 
• Revisor para las siguientes revistas internacionales durante 2012: 

Journal of Mathematical Imaging and Vision (Springer), 
International Journal of Computer Mathematics (Taylor and Francis), 
Applied General Topology (ISSN 1989-4147). 

 
 
 
9. PROYECTOS FINANCIADOS POR AGENCIAS NACIONALES O INTERNACIONALES DE 
APOYO A LA CIENCIA (CONACYT, COSNET, FUNDACIÓN ROCKEFELLER, ETC.) 
 
Proyecto: Identificación y control H-infinito y en modos deslizantes en sistemas estocásticos con 
observaciones incompletas y varios tipos de disturbios. 
Clave: 129081  
Vigencia: 
Responsable: Dr. Mikhail Valentinovich Basin, Universidad Autonoma de Nuevo Leon, Area: Fisico-
Matematicas 
Participantes: 
Fuente de Financiamiento: SEP/CONACYT 
Monto aprobado: $ 1,000,000.00  

 
Proyecto: Métodos constructivos de optimización para sistemas híbridos 
Clave: 167482 
Vigencia: 
Responsable: Dr. Vadim Azhmyakov 
Participantes: 
Fuente de financiamiento: SEP/CONACYT 
Monto aprobado: $ 275,000.00 
 
Proyecto:  Metodología Estocástica. 
Clave:  98998. 
Vigencia: 15/02/10-14/02/13. 
Responsable: Dr. Luis Gabriel Gorostiza Ortega (Matemáticas). 
Participantes: Jorge Alberto León Vázquez. 
Agencia de Financiamiento: Conacyt. 
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OPENSURG (CLAVE: 509AC0372): 
Nombre del Proyecto: Docencia e Investigación en Robótica Médica utilizando recursos software de 
código abierto. 
Vigencia: Enero 2009 a Diciembre 2012. 
Coordinador Internacional: Dr. José M. Sabater Navarro (U. Miguel Hernández, Alicante, España). 
Responsable de la parte mexicana: Dr. Juan Manuel Ibarra Zannatha (DCA-Cinvestav). 
Instituciones Participantes: U. Politécnica de Madrid (España), U. Escuela Colombiana de Ingeniería Julio 
Garavito (Colombia), U. del Cauca (Colombia), U. Nacional de Tucumán (Argentina), U. Tecnológica de 
Panamá (Panamá), U. Central Marta Abreu de las Villas (Cuba), Cinvestav (México). 
Fuente de financiamiento: CYTED (Programa Iberoamericano de Ciencia y Tecnología).  
 
VISUAL SLAM (CLAVE PENDIENTE): 
Nombre del Proyecto: Desarrollo de técnicas para SLAM Visual aplicadas a robots humanoides. 
Vigencia: Septiembre 2007 a Agosto 2012. 
Responsable de la parte española: Dr. José Neira Parra (U. de Zaragoza, Alicante, España). 
Responsable de la parte mexicana: Dr. Juan Manuel Ibarra Zannatha (DCA-Cinvestav). 
Financiado por: CINVESTAV y U. de Zaragoza (Pasajes aéreos, viáticos), CONACYT (becas mixtas).  
 
HUMANOIDES FUTBOLISTAS (CLAVE PENDIENTE): 
Nombre del Proyecto: Desarrollo de robots humanoides autónomos para competir en la categoría Kid Size 
de RoboCup (Proyecto conjunto Unam-Cinvestav). 
Responsable del Proyecto: Dr. Jesús Savage (Unam). 
Responsable por parte de Cinvestav: Dr. Juan Manuel Ibarra Zannatha (DCA-Cinvestav). 
Financiado por: Conacyt a través de la Red Mecatrónica y Robótica. 
Monto: $135,000.00 
 
Proyecto:  CONACYT-SENER No: 146515 “Metodos y Tecnologias de Imteligencia Computacional y 
Mineria de Datos para el Análisis de Soluciones y la toma de decisiones en Explotación de Campos 
Maduros”  
Clave: 146515 
Vigencia: Mayo-2011-Mayo 2013 
Responsable: Dr. Alexander Pozniak 
Agencia de financiamiento: Conacyt-SENER 
Monto aprobado: $ 1’125,250. 
 
Proyecto: Neuro control de procesos de remediación del medio ambiente representados en ecuaciones 
difereciales parciales: Aplicación a procesos de tratamiento de suelo y aire contaminado.  
Clave: 83593 
Vigencia: Mayo-2008 a Mayo-2012 
Responsable: Dr. Alexander Poznyak 
Agencia de financiamiento: Conacyt 
 
Proyecto: Modelos Matemáticos de Enfermedades Infecciosas de Contacto Directo y Vectorial 
Vigencia: Enero 2010- enero 2013 
Responsable: Dra. Lourdes Esteva 
Participantes: Dr Gustavo Cruz, Dra Lourdes Esteva, Dr. Cristóbal Vargas 
Agencia de Financiamiento: PAPIIT-UNAM 
 
Titulo: Interacción inteligente del humano-robot con aplicación en un exoesqueleto robótico de 
rehabilitación  
Responsable: Wen Yu 
Agencia de financiamiento: CONACyT-167428 
Tipo de proyecto: Investigación 
Monto: $ 1,826,578.00 pesos 
Vigencia: julio 2012-auosto 2015. 
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11. DIRECCIÓN POSTAL Y ELECTRÓNICA 
Jefatura del Departamento de Control Automático  
Av. Instituto Politécnico Nacional 2508 Colonia San Pedro Zacatenco  
07360 México, DF, México  
Tels: (55) 57 47 37 36 y (55)  57 47  37 95 
Fax: (55) 57  47 39 82 y  (55) 57 47 38 82 
apoznyak@ctrl.cinvestav.mx  
 
Coordinación Académica del Departamento de Control Automático  
Av. Instituto Politécnico Nacional 2508 Colonia San Pedro Zacatenco  
07360 México, DF, México  
Tels: (55) 57 47 37 34 y (55) 57 47 37 96 
Fax: (55) 57  47 38 12 
@ctrl.cinvestav.mx 
  
 


